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                                                          Trabajo Práctico N.º 9
TURNOS: Todos 
Materia: Educación Tecnológica
Curso:  1º Año                                                 Semana: dese el 19-10-2020 al 30-10-2020
Prof.: Palacios Hugo Curso: 1° Div: 1°Turno: Mañana E-mail: hugopalaciosfeel@gmail.com
Prof.: Amante, MargaritaCurso:1° Div: 2°  Turno: Mañana E-mail: margaritadlevalle72@gmail.com
Prof.: Palacios Hugo Curso: 1° Div: 1°Turno: Tarde     E-mail: hugopalaciosfeel@gmail.com
Prof.: Amante, Margarita Curso: 1° Div: 2°Turno: Tarde E-mail: margaritadlevalle72@gmail.com
Prof.: Amante, MargaritaCurso:1°Div: 3°  Turno: Tarde E-mail: margaritadlevalle72@gmail.com
Prof.: Amante, MargaritaCurso:1°Div: 1°  T. Vespertino       E-mail: margaritadlevalle72@gmail.com
Prof.: Ozuna Oscar Curso: 1° Div:2°   T.Vespertino          E-mail: oscar.a.ozuna@hotmail.com
Prof.: Amante, MargaritaCurso:1°Div: 3°  T.Vespertino E-mail: margaritadlevalle72@gmail.com
Prof.: Palacios Hugo Curso: 1° Div: 4°T. Vespertino            E-mail: hugopalaciosfeel@gmail.com
Alumnos: realizar y enviar las tareas al correo del docente según el turno, curso, división y fecha de presentación. Una vez corregidas, imprimirlas o copiarlas en la carpeta de Educación Tecnológica.


	Datos a completar por el alumno
APELLIDO Y NOMBRE:         
CURSO:       DIVISIÓN:                  TURNO:
E-MAIL:      
TELÉFONO:                               (SEÑALAR: FIJO O MÓVIL)








EJE DE LA UNIDAD N° 3:  Máquinas y Herramientas 
Las Herramientas. Clasificación. Instrumentos. Las Maquinas. Función de los mecanismos y/o herramientas. Simples y Complejos: engranajes, transmisión por cadena, palancas, manivelas, biela y otros mecanismos.
   
ACTIVIDAD:
A) Realizar la lectura del material provisto por el docente
B) Pasar a la carpeta
C) Contestar el siguiente cuestionario
1) Indique en las siguientes máquinas el tipo de energía que utilizan
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2) Realice una lista de 5 máquinas y 5 herramientas utilizadas en el hogar.
3) Indique en cada una la energía que utiliza para funcionar
4) ¿Qué ventajas y desventajas creen que tienen al realizar una operación de forma manual o empleando una máquina? Enumérelas y de un ejemplo.
5) ¿Qué es un dispositivo mecánico? ¿y para qué se lo utiliza?
6) ¿Qué es una palanca y cuantos tipos de palancas puede haber? Realice un gráfico de cada una con sus elementos y de 2 ejemplo de cada una
7) ¿Qué es una polea y una correa? ¿y para qué se la utiliza?
8) Realice el dibujo de 3 poleas y 3 correas en corte
9) ¿Que es un engranaje y que ventajas presenta?
10) Dibuje un engranaje piño- cremallera y donde se lo utiliza habitualmente.
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Existen diferentes tipos de dispositivos: mecanicos, neumaticos, hi-
draulicos, eléctricos, electronicos y de control. En este capitulo vamos
a analizar los dispositivos mecanicos, que permiten transformar un
movimiento y/o una fuerza de entrada en otro movimiento y/o fuerza
de salida, que corresponde al efecto que deseamos conseguir.

Algunos dispositivos mecéanicos sirven para transmitir el movim
to desde el lugar en que se produce hasta la pieza que interesa m:
Entre ellos, las poleas, ¢l sistema de cadena y pinones, los engranaj
y el sistema biela-manivela. Veamos entonces c6mo operan algunos de
estos dispositivos.
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Diferentes tipos de poleas, depen-
diendo de la correa utilizada.
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Ruedas conducidas

Ruedas conductoras

Variacién de la velocidad del eje de
salida segin el tamano de las-po-

leas.

Aplicaciones de poleas y correas para la transmisién de movimiento.
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Polea Eje2

Polea B

Transmision de movimiento entre ojes por medio de poleas y conea,

18.3.4. Poleas y correas

Denominamos polea a la rueda
que sc utiliza en las transmisiones
por medio de correa y correa a la
cinta o cuerda flexible unida en
sus extremos que sirve para lrans-
milir el movimiento de giro entre
una rueda y otra.

La polea se coloca en el ¢je,
mientras que la correa es el elemen-
to de union entre las poleas. El con-
junto para la transmision el movi-
miento consta de dos poleas como
minimo y una correa.
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18.4. TRANSMISION POR ENGRANAIES

Se conoce con el nombre de engranaje al conjunto de dos o més ruedas den-
tadas, que tienen en contacto sus dientes de forma que cuando gira una giran
las demds. Los engranajes son el medio de transmisién de potencia mas utili-
zado. Tienen la ventaja de que las ruedas no pueden resbalar una con respec-
to a fa otra, con lo gue se consiguen dos cosas fundamentales:

i ) N e Transmitir grandes esfuerzos.
H e Conservar la relacion de transm

n siempre conslante.
| El engranaje que transmite el movimiento se le denomina pifién y el que
I lorecibe rueda.

Por medio de engranajes se puede transmitir el movimiento entre ejes
paralelos o perpendiculares.

18.4.1. Transmision entre ejes paralelos

I Se utiliza para ejes con poca separacion, siendo la forma de los pifiones o
e 1 . ruedas denladas cilindrica. Normalmente el tallaco de los dientes es sobre la
! \ Pifdn | superficie exterior. Cuando uno de ellos esta tallado por su parle interior, al -
conjunto de ruedas se le denomina engranaje con denlado interior.

Los dientes de las ruedas pueden ser: dientes rectos, dientes helicoidales o
i dientes en V.

a) Dientes rectos

Son los mas sencillos de fabricar y se utilizan en maquinas para transmitir

pequedos esfuerzos y mantener la relacion de transmision. En macuinaria de
S, ) dimensiones grandes se uliliza sicvmpro que la vclo;idad dq los ejes no sea
inrounferencia | muy elevada ya que de lo contrario se producen ruidos y vibraciones. Ade-

teri < 5 : :
Circunferg 1" mds, es la forma mas comdn de conseguir que las ruedas engranen unas con
Circunferencia fy o2 €X1€M0r | o1rag al desplazarse sobre su eje.
= |

fimitiva
(igranaje de dientes ro, Tienen el inconveniente ce ’pr(xlu('n' mucho ruido (IL‘IV'(‘II‘IIO el funciona-
o5, miento y transmitir ef esfucrzo solo sobre el diente que esta engranando.
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Transforma
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en lineal
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o viceversa.

Taladradora de columna para dar el
movimiento de avance a la broca.
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